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Α/Α Τίηλορ Θέμαηορ Μέλορ Ε.Π. Σύνηομη Πεπιγπαθή 
Πποαπαιηούμενα 
γνωζηικά πεδία 

Απιθμόρ 
Φοιηηηών 

1 Αλάπηπμε θαη 
ραξαθηεξηζκφο 
εχθακπησλ λαλν-
δηαηάμεσλ γηα εθαξκνγέο 
αηζζεηήξσλ θαη 
ελεξγνπνηεηψλ” 

Γξεγφξεο Καιηζάο, 
Καζεγεηήο, Σζάκεο 
Υξήζηνο (ΔΚΔΦΔ 
«ΓΗΜΟΚΡΙΣΟ», 
Ιλζηηηνχην 
Ναλνεπηζηήκεο θαη 
Ναλνηερλνινγίαο) 
 

 

ην πιαίζην ηεο εξγαζίαο ζα γίλεη θαηαζθεπή θαη ραξαθηεξηζκφο 
κηθξνκεραληθψλ γελλεηξηψλ γηα ηελ ζπιινγή ηεο κεραληθήο 
ελέξγεηαο ηνπ πεξηβάιινληνο. Η ελέξγεηα απηή κπνξεί λα 
δεκηνπξγείηαη ζαλ απνηέιεζκα ηεο αλζξψπηλεο δξαζηεξηφηεηαο (πρ 
βάδηζκα, θίλεζε ηνπ ρεξηνχ, θηι), κεραληθψλ θαηαζθεπψλ (πρ 
δνλήζεηο κεραλψλ) ή/θαη θπζηθψλ δηεξγαζηψλ (θίλεζε αέξα, 
θπκαηηζκφο ζάιαζζαο, θηι). Η ιεηηνπξγία ησλ κηθξνγελλεηξηψλ 
βαζίδεηαη ζηελ κεηαηξνπή ηεο κεραληθήο ελέξγεηαο ζε ειεθηξηθή 
κέζσ ηνπ πηεδνειεθηξηθνχ θαηλνκέλνπ. αλ πηεδνειεθηξηθά πιηθά 
ρξεζηκνπνηνχληαη λαλνδνκεκέλα πκέληα Ομεηδίνπ ηνπ 
Φεπδαξγχξνπ (ZnO) ή ζπζηνηρίεο λαλνδνκψλ ZnO (λαλνξαβδία, 
λαλνδψλεο, θηι) ηα νπνία εκθαλίδνπλ πνιχ θαιέο πηεδνειεθηξηθέο 
ηδηφηεηεο, είλαη βηνζπκβαηά θαη κπνξνχλ λα παξαζθεπαζηνχλ κε 
πδξνζεξκηθέο ηερληθέο ζε ρακειέο ζεξκνθξαζίεο. 
ην πιαίζην ηεο εξγαζίαο ζα θαηαζθεπαζηνχλ λαλνγελλήηξηεο ζε 
εχθακπηα ππνζηξψκκαηα (Kapton, ραξηί, χθαζκαηα θηι), ζα 
αμηνινγεζεί ε ιεηηνπξγία ηνπο ζε δηάθνξεο ζπλζήθεο κεραληθψλ 
δνλήζεσλ θαη ζα βειηηζηνπνηεζεί ε απφδνζή ηνπο. Δπίζεο ζα 
κειεηεζεί ε αλάπηπμε κεηαιιηθψλ επαθψλ ζηηο λαλνγελλήηξηεο κε 
ζηφρν ηε κεγηζηνπνίεζε ηεο απνδηδφκελεο ηζρχνο. Οη 
κηθξνγελλήηξηεο ζα ρξεζηκνπνηεζνχλ γηα ηελ ηξνθνδνζία ελφο 
απινχ θπθιψκαηνο (πρ ελφο θπθιψκαηνο κε LED) ρσξίο κπαηαξίεο 
κε ζηφρν ηελ πιήξε απηνλφκεζε ηνπ. 

 1 ή 2 

2 Απηνκαηνπνίεζε 
πεηξακαηηθψλ κεηξήζεσλ 
κηθξνκεραληθψλ 

Γξεγφξεο Καιηζάο, 
Καζεγεηήο, Σζάκεο 
Υξήζηνο (ΔΚΔΦΔ 

ην πιαίζην ηεο παξνχζαο εξγαζίαο ζα αλαπηπρζνχλ ηερληθέο κε 
ηελ ρξήζε ηνπ εμηδεηθεπκέλνπ πξνγξάκκαηνο Labview γηα ηελ  
απηνκαηνπνίεζε ησλ κεηξήζεσλ κηθξνκεραληθψλ δηαηάμεσλ. Σν 

 1 ή 2 
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δηαηάμεσλ «ΓΗΜΟΚΡΙΣΟ», 

Ιλζηηηνχην 
Ναλνεπηζηήκεο θαη 
Ναλνηερλνινγίαο) 

πξφγξακκα Labview δίλεη ηε δπλαηφηεηα ειέγρνπ κέζσ ππνινγηζηή 
κία ζεηξάο κεηξεηηθψλ νξγάλσλ (παικνγξάθνη, γελλήηξηεο, πεγέο 
ηάζεηο θαη ξεχκαηνο, θηι) θαη θαηα ζπλέπεηα ηνλ πξνγξακκαηηζκφ 
ηεο δηαηδηθαζία κεηξήζεσλ θαη θαηαγξαθήο ησλ απνηειεζκάησλ 
ειεθηξνληθψλ δηαηάμεσλ. Σα πξνγξάκκαηα πνπ ζα αλαπηπρζνχλ ζα 
ρξεζηκνπνηεζνχλ αμηνπνηεζνχλ γηα ηνλ ραξαθηεξηζκφ θαη ηελ 
βειηηζηνπνίεζε ζε κία απφ ηηο παξαθάησ θαηεγνξίεο δηαηάμεσλ: 
1. Μηθξνκεραληθέο λαλνγελλήηξηεο ζπιινγήο ελέξγεηαο απφ ην 
πεξηβάιινλ 
2. Μηθξνκεραληθνί αηζζεηήξεο αλίρλεπζεο αεξίσλ.  

 

3 Αλάπηπμε ηππσκέλσλ 
θπθισκάησλ κε 
ηερλνινγία screen printing 

Γξεγφξεο Καιηζάο, 
Καζεγεηήο 

ηε ζπγθεθξηκέλε εξγαζία ζα πξαγκαηνπνηεζεί αλάπηπμε 
ειεθηξνληθψλ δηαηάμεσλ κέζσ ηερλνινγίαο screen printing. Σα 
θπθιψκαηα πνπ ζα αλαπηπρζνχλ κε απηή ηελ ηερλνινγία ζα 
εθηππψλνληαη ζε δηάθνξα εχθακπηα ππνζηξψκαηα (kapton, ραξηί 
θηι). Θα ρξεζηκνπνηεζνχλ δηάθνξα κειάληα (αγψγηκα, εκηαγψγηκα 
θηι) ψζηε λα δεκηνπξγεζνχλ πην ζχλζεηεο δηαηάμεηο. Γηα ηελ 
θαηαζθεπή ζα ρξεζηκνπνηεζεί εηδηθή απηφκαηε δηάηαμε screen 
printing (S-200HF). 

 1 ή 2 

 

4 Μειέηε θαη Αλάπηπμε 
ζπζηήκαηνο  
ζπηξνκέηξεζεο 

Γξεγφξεο Καιηζάο, 
Καζεγεηήο 

ηε ζπγθεθξηκέλε εξγαζία ζα αλαπηπρζεί ζχζηεκα ζπηξνκέηξεζεο 
πλεπκφλσλ βαζηζκέλν ζε ζεξκηθφ αηζζεηήξα ξνήο. ηα πιαίζηα 
ηεο εξγαζία ζα κειεηεζεί θαη ζα πξνζνκνησζεί ε γεσκεηξία θαη ε 
ζπζθεπαζία ηεο δηάηαμεο ψζηε λα πξνθχςνπλ ηα βέιηηζηα 
απνηειέζκαηα γηα ηελ ζπγθεθξηκέλε εθαξκνγή. 

 1 ή 2 

 

5 Αληρλεπηήο-Αλαιπηήο 
Φάζκαηνο Κνζκηθήο 
Αθηηλνβνιίαο 

Γξεγφξεο Καιηζάο, 
Καζεγεηήο 

Η παξνχζα πηπρηαθή εξγαζία έρεηο ζαλ ζηφρν ηελ θαηαλφεζε ηεο 
θχζεο ηεο θνζκηθήο αθηηλνβνιία θαζψο θαη ηελ αλάιπζε ησλ 
βαζηθψλ κεραληζκψλ αιιειεπίδξαζεο κε ηελ χιε. Θα γίλεη 
αλαθνξά ζηελ ηερλνινγία  ησλ βαζηθψλ αληρλεπηψλ θνζκηθήο 
αθηηλνβνιίαο θαζψο θαη εθαξκνγέο απηψλ ζηελ θαζεκεξηλφηεηα.  
ηα πιαίζηα ηεο πηπρηαθήο εξγαζίαο ζα κειεηεζεί θαη ζα 
θαηαζθεπαζηεί δηάηαμε ηθαλή λα αληρλεχεη θαη λα απνδίδεη  
ηζηφγξακκα ελέξγεηαο ηεο θνζκηθήο αθηηλνβνιίαο ζε θαλάιηα 

 1 
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κέηξεζεο . Η φιε δηάηαμε ζα βαζηζηεί ζηελ δεκνθηιή πιαθέηα 
αλάπηπμεο Arduino Uno θαη ζην ινγηζκηθφ δηεπαθήο  LabView. 

6 Αλάπηπμε δηαδηθηπαθήο 
πιαηθφξκαο (ή 
ηζηφηνπνπ)  εθπαηδεπηηθνχ 
πιηθνχ αλαπηπγκέλνπ ζε 
πεξηβάιινλ LABVIEW γηα 
ηελ θαηαλφεζε  
καζεκαηηθψλ ελλνηψλ  θαη 
δηαδηθαζηψλ πνπ είλαη 
απαξαίηεηεο ζηηο ζπνπδέο 
ηνπ Ηιεθηξνληθνχ 
Μεραληθνχ. 

Φακέιεο Ισάλλεο , 
Καζεγεηήο,  

Αληηθείκελν  ηεο εξγαζίαο είλαη   ε αλάπηπμε δηαδηθηπαθήο 
πιαηθφξκαο ή ηζηφηνπνπ φπνπ ζα παξνπζηάδνληαη καζεκαηηθέο 
έλλνηεο θαη δηαδηθαζίεο πνπ είλαη απαξαίηεηεο ζηηο ζπνπδέο ηνπ 
Ηιεθηξνληθνχ Μεραληθνχ κέζσ παξαδεηγκάησλ θαη πξνγξακκάησλ 
ζε LabView κε ηα νπνία ζα κπνξεί ν θνηηεηήο λα θαηαλνήζεη ηε 
ζχλδεζε ησλ καζεκαηηθψλ ελλνηψλ κε ηελ επηζηήκε πνπ 
ζπνπδάδεη. 

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ  θαη 
αλάπηπμεο θψδηθα ζε 
LabView. Καιή 
θαηαλφεζε ησλ 
Μαζεκαηηθψλ ελλνηψλ 
πνπ ζπλαληψληαη ζην 
πξφγξακκα ζπνπδψλ 
ηνπ Σκήκαηφο καο.  

1 

7 Σα Μαζεκαηηθά ζηελ 
Κξππηνγξαθία.  

Φακέιεο Ισάλλεο  
Καζεγεηήο, 

Αληηθείκελν  ηεο εξγαζίαο είλαη   ε θαηαλφεζε, ν πξνγξακκαηηζκφο 
θαη ε παξνπζίαζε ησλ βαζηθψλ καζεκαηηθψλ ελλνηψλ ηεο 
Γξακκηθήο Άιγεβξαο πνπ ρξεζηκνπνηνχληαη ζηελ Κξππηνγξαθία.  
Θα κειεηεζνχλ θαη ζα πξνγξακκαηηζηνχλ  ζε πεξηβάιινλ MATLAB 
κέζνδνη θξππηνγξάθεζεο θεηκέλνπ, εηθφλαο θαη ήρνπ.   

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ  θαη 
αλάπηπμεο θψδηθα ζε 
MATLAB. Καιή 
θαηαλφεζε ησλ 
Μαζεκαηηθψλ ελλνηψλ 
ηεο Γξακκηθήο 
Άιγεβξαο. 

1 

8 Αλάπηπμε δηαδηθηπαθήο 
πιαηθφξκαο (ή 
ηζηφηνπνπ) εθπαηδεπηηθνχ 
πιηθνχ αλαπηπγκέλνπ ζε 
πεξηβάιινλ Simulink γηα 
ηελ θαηαλφεζε  
καζεκαηηθψλ ελλνηψλ ζηα 
ζπζηήκαηα απηνκάηνπ 
ειέγρνπ 

 

Φακέιεο Ισάλλεο,  
Καζεγεηήο, 
Αιεμαλδξίδεο, 
Αιέμαλδξνο, Αλ. 
Καζεγεηήο 

Αληηθείκελν ηεο εξγαζίαο είλαη ε αλάπηπμε δηαδηθηπαθήο 
πιαηθφξκαο ή ηζηφηνπνπ φπνπ ζα παξνπζηάδνληαη καζεκαηηθέο 
έλλνηεο θαη δηαδηθαζίεο πνπ είλαη απαξαίηεηεο ζηηο ζπνπδέο ηνπ 
Ηιεθηξνληθνχ Μεραληθνχ. Η αλάπηπμε ζα γίλεη κέζσ 
παξαδεηγκάησλ θαη πξνγξακκάησλ ζην πεξηβάιινλ Simulink, κε ηα 
νπνία ζα κπνξεί ν θνηηεηήο λα θαηαλνήζεη ηε ζχλδεζε ησλ 
καζεκαηηθψλ ελλνηψλ κε ηελ επηζηήκε πνπ ζπνπδάδεη. Σα πεδίν 
ζην νπνίν ζα επηθεληξσζεί ην πεξηερφκελν ηνπ ηζηφηνπνπ ζα 
πξνζαλαηνιίδεηαη ζηα πζηήκαηα Απηνκάηνπ Διέγρνπ. 

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ  θαη 
αλάπηπμεο θψδηθα ζε 
MATLAB/Simulink. 
Καιή θαηαλφεζε ησλ 
Μαζεκαηηθψλ ελλνηψλ 
πνπ ζπλαληψληαη ζην 
πξφγξακκα ζπνπδψλ 
ηνπ Σκήκαηφο καο. 

1 
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9 Βειηηζηνπνίεζε πιαθεηψλ 
ηππσκέλσλ θπθισκάησλ 
κε ηε κέζνδν ηεο 
δηαθνξηθήο εμέιημεο 

Αιεμαλδξίδεο, Αλ. 
Καζεγεηήο, Φακέιεο  
Ισάλλεο, Καζεγεηήο 

θνπφο ηεο εξγαζίαο είλαη ε αλάπηπμε κεζνδνινγίαο γηα ηε ζεξκηθή 
βειηηζηνπνίεζε πιαθεηψλ ηππσκέλσλ θπθισκάησλ (Printed Circuit 
Boards, PCBs) κε κεζνδνινγίεο εμειηθηηθνχ ππνινγηζκνχ θαη 
ζπγθεθξηκέλα ηε κέζνδν ηεο δηαθνξηθήο εμέιημεο (differential 
evolution). Πξφθεηηαη γηα κηα ζηνραζηηθή κεζνδνινγία πνπ 
ρξεζηκνπνηεί πιεζπζκνχο ιχζεσλ πνπ εμειίζζνληαη θαη 
παξνπζηάδεη ην ζεκαληηθφ πιενλέθηεκα ηεο κε παγίδεπζεο ζε 
ηνπηθά ειάρηζηα, έλαληη ησλ ζπκβαηηθψλ κεζφδσλ 
βειηηζηνπνίεζεο. Έλαο αθφκε ζηφρνο είλαη λα γίλεη ζχγθξηζε ηεο 
απνηειεζκαηηθφηεηαο ηεο κεζφδνπ κε άιιεο κεζνδνινγίεο 
εμειηθηηθνχ ππνινγηζκνχ, φπσο πρ νη γελεηηθνί αιγφξηζκνη θαη ε 

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ  θαη 
αλάπηπμεο θψδηθα ζε 
MATLAB. 

1 

10 Αλάπηπμε Ρνκπνηηθνχ 
Ορήκαηνο θαη 
Πξνγξακκαηηδφκελνο 
Έιεγρνο ηνπ ζε 
πεξηβάιινλ Android 

Γηνλχζεο Καλδξήο,  
Αλαπιεξσηήο 
Καζεγεηήο 

Αληηθείκελν ηεο Πηπρηαθήο Δξγαζίαο είλαη ε αλάπηπμε εθαξκνγήο 
γηα ηνλ έιεγρν θίλεζεο ξνκπφη κε ηε ρξήζε ηεο πιαηθφξκαο 
αλάπηπμεο Arduino θαη ηνπ ιεηηνπξγηθνχ ζπζηήκαηνο Android.  

1) Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ. 

2) Γπλαηφηεηα 
θαηαζθεπήο 
ειεθηξνληθψλ θαη 
ειεθηξνκεραληθψλ 
δηαηάμεσλ 

1 ή 2 

11 Αλάπηπμε ζπζηήκαηνο 
SCADA γηα βηνκεραληθέο 
θαη λαπηηθέο εθαξκνγέο κε 
ρξήζε PLC. 

Γηνλχζεο Καλδξήο,  
Αλαπιεξσηήο 
Καζεγεηήο 

Γεκήηξηνο-Νηθφιανο 
Παγψλεο, 

Δπίθνπξνο Καζεγεηήο 
Ναππεγψλ Μεραληθψλ 

 

Αληηθείκελν ηεο πηπρηαθήο εξγαζίαο είλαη ε αλάπηπμε ελφο 
ζπζηήκαηνο επνπηηθνχ ειέγρνπ θαη θαηαγξαθήο δεδνκέλσλ 
(SCADA) γηα βηνκεραληθέο θαη λαπηηθέο εθαξκνγέο κε ηε ρξήζε ηνπ 
ινγηζκηθνχ WinCC θαζψο θαη ηνπ πξνγξακκαηηδφκελνπ ινγηθνχ 
ειεγθηή (PLC) S7-1200. 

1) Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ. 

2) Γπλαηφηεηα 
θαηαζθεπήο 
ειεθηξνληθψλ θαη 
ειεθηξνκεραληθψλ 
δηαηάμεσλ 

1 ή 2 

12 Πξνζνκνίσζε κέζσ 
Τπνινγηζηή Αιγνξίζκσλ 
Δλεξγεηαθά Απνδνηηθήο 
Γξνκνιφγεζεο ζε 
Αζχξκαηα Γίθηπα 

Γηνλχζεο Καλδξήο,  
Αλαπιεξσηήο 
Καζεγεηήο 

Αληηθείκελν ηεο Πηπρηαθήο Δξγαζίαο είλαη ε πξνζνκνίσζε θαη 
ζπγθξηηηθή αλάιπζε ηεο απφδνζεο Αιγνξίζκσλ Δλεξγεηαθά 
Απνδνηηθήο Γξνκνιφγεζεο ζε Αζχξκαηα Γίθηπα Αηζζεηήξσλ κέζσ 
ηνπ ινγηζκηθνχ Network Simulator ή άιινπ πεξηβάιινληνο 
πξνγξακκαηηζκνχ. 

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ. 

1 ή 2 
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Αηζζεηήξσλ 

13 Αλάπηπμε Ρνκπνηηθνχ 
Ορήκαηνο θαη 
Πξνγξακκαηηδφκελνο 
Έιεγρνο ηνπ κέζσ 
Φσλεηηθψλ Δληνιψλ 

Γηνλχζεο Καλδξήο,  
Αλαπιεξσηήο 
Καζεγεηήο 

Αληηθείκελν ηεο Πηπρηαθήο Δξγαζίαο είλαη ε ζπλαξκνιφγεζε 
απηνθηλνχκελνπ ξνκπνηηθνχ νρήκαηνο θαη ε αλάπηπμε εθαξκνγήο 
γηα ηνλ πξνγξακκαηηδφκελν έιεγρν ηεο ιεηηνπξγίαο ηνπ κέζσ ηεο 
ρξήζεο ηεο πιαηθφξκαο αλάπηπμεο Arduino θαη θσλεηηθψλ 
εληνιψλ.  

1) Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ. 

2) Βαζηθή γλψζε 
ξνκπνηηθήο. 
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14 Αλάπηπμε δηαδηθηπαθήο 
εθαξκνγήο θαη 
δξνκνινγεηή ζε Android 
γηα ακθίδξνκε 
επηθνηλσλία, κε εθαξκνγή 
ζηνλ απνκαθξπζκέλν 
έιεγρν ηεηξαθφπηεξνπ 

Γξεγφξηνο Κνπινχξαο,  
Δπ,. Καζεγεηήο, 
Αιεμαλδξίδεο 
Αιέμαλδξνο,  
Αλαπιεξσηήο 
Καζεγεηήο 

θνπφο ηεο εξγαζίαο είλαη ε αλάπηπμε ελφο ζπζηήκαηνο 
ακθίδξνκεο επηθνηλσλίαο ψζηε λα ζηέιλνληαη θαη λα αλαθηψληαη 
πιεξνθνξίεο απφ έλα ηεηξαθφπηεξν κέζσ κηαο δηαδηθηπαθήο 
εθαξκνγήο. πγθεθξηκέλα ζα αλαπηπρζεί κηα δηαδηθηπαθή 
εθαξκνγή πνπ λα ηξέρεη ζε ελζσκαησκέλν πιηθφ (πρ ζε 
Raspberry), θαζψο θαη κηα εθαξκνγή Αndroid πνπ λα πινπνηεί έλαλ 
δξνκνινγεηή απφ Bluetooth ζε θηλεηή ηειεθσλία (3G), κέζσ ηεο 
νπνίαο ζα γίλεηαη ε επηθνηλσλία κε ην quadcopter. 

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ  θαη 
αλάπηπμεο θψδηθα ζε 
γιψζζεο Java, C, 
PHP. 
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15 Αλάπηπμε πξνζνκνησηή 
κηθξνειεγθηή AVR ζε 
Python 

Γξεγφξηνο Κνπινχξαο,  
Δπ,. Καζεγεηήο, 
Παλαγηψηεο 
Παπάδνγινπ,  
Αλαπιεξσηήο 
Καζεγεηήο 

θνπφο ηεο εξγαζίαο είλαη ε αλάπηπμε ελφο πξνζνκνησηή πνπ ζα 
πεξηιακβάλεη ηα βαζηθά δνκηθά ζηνηρεία ηνπ κηθξνειεγθηή AVR 
ATmega16, θαζψο θαη επηιεγκέλν ξεπεξηφξην εληνιψλ. Η 
πινπνίεζε ηνπ πξνζνκνησηή πξνυπνζέηεη ηε δεκηνπξγία ησλ 
αθφινπζσλ βαζηθψλ ζηνηρείσλ ηεο αξρηηεθηνληθήο: Program 
Counter, Status Register , ALU, 32 General Purpose Working 
Registers, 64 I/O Registers, 1024Bytes Data Memory ηχπνπ 
SRAM,  512Bytes Data Memory ηχπνπ EEPROM, 8KWord 
Program Memory ηχπνπ Flash θηι. 

Καιή γλψζε 
πξνγξακκαηηζκνχ  θαη 
αλάπηπμεο θψδηθα ζε 
γιψζζεο Java, 
Python, C, PHP. 

2 

16 Μειέηε θαη ζρεδίαζε  
ειεγθηή ζηφρεπζεο 
θσηνβνιηατθψλ ζηνηρείσλ 
κε κηθξνειεγθηή AVR 

ηαχξνο 
Παπαπνζηφινπ, Καζ. 
Δθαξκνγψλ,  

 

Η ελεξγεηαθή απφδνζε ελφο θσηνβνιηατθνχ ζηνηρείνπ εμαξηάηαη 
άκεζα απφ ηελ έληαζε θαη ηε γσλία πξφζπησζεο ησλ ειηαθψλ 
αθηίλσλ ζε απηφ θαη επνκέλσο κπνξεί λα κεγηζηνπνηεζεί εάλ ε 
ζηήξημή ηνπ γίλεη ζε βάζε ε νπνία ζα παξαθνινπζεί ηελ πνξεία ηνπ 
άζηξνπ καο ζηνλ νπξαλφ θαηά ηε δηάξθεηα ηεο εκέξαο. Καηφπηλ 
δηεξεχλεζεο ησλ θπξηφηεξσλ δηαθνξεηηθψλ δνκψλ πνπ απνηεινχλ 
έλα ηππηθφ ζχζηεκα, θαη ησλ βαζηθψλ αξρψλ πνπ δηέπνπλ θαζεκία 
εμ απηψλ, ζηφρνο είλαη ε κειέηε, ζρεδίαζε θαη θαηαζθεπή ελφο 
ειεγθηή ζηφρεπζεο κε ζθνπφ ηελ επίηεπμε ηεο κέγηζηεο αθξίβεηαο 
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κε ην δπλαηφλ κηθξφηεξν θφζηνο θαηαζθεπήο θαη ιεηηνπξγίαο. Η 
πινπνίεζε ζα γίλεη θάλνληαο ρξήζε ελφο κηθξνειεγθηή AVR θαη ηεο 
πιαηθφξκαο αλνηρηνχ πιηθνχ - ινγηζκηθνχ Arduino. 

17 Μειέηε ζρεδίαζε θαη 
θαηαζθεπή ζπζηήκαηνο 
απηνκάηνπ έιεγρνπ  
θηλεηήξα DC κε ειεγθηή 
PID γηα έιεγρν 
ζεξκνθξαζίαο θαη ςχμεο 
δηαθφξσλ ζπζηεκάησλ 

ηαχξνο 
Παπαπνζηφινπ, Καζ. 
Δθαξκνγψλ 

Η πηπρηαθή εξγαζία πξαγκαηεχεηαη ηελ εμνκνίσζε ελφο PID 
ειεγθηή  κε ηνλ Arduino Uno κε ζθνπφ ηελ νδήγεζε θαη έιεγρν 
ελφο θηλεηήξα DC.ηελ πηπρηαθή απηή εξγαζία επηηπγράλνπκε λα 
πξαγκαηνπνηήζνπκε έιεγρν ηαρχηεηαο  ελφο θηλεηήξα ζπλερνχο 
ηάζεο  γηα λα ςχρεη έλα ζχζηεκα φηαλ ε ζεξκνθξαζία ηνπ 
μεπεξάζεη κηα ζπγθεθξηκέλε ηηκή.Αλ ε ζεξκνθξαζία ηνπ 
ζπζηήκαηνο πνπ καο ελδηαθέξεη είλαη θάησ απφ έλα φξην ν 
θηλεηήξαο ζα έρεη ρακειή ηαρχηεηα αθνχ δελ ππάξρεη αλάγθε 
άκεζεο ςχμεο αιιηψο ν pid ειεγθηήο ζα απμάλεη ε ηαρχηεηα ηνπ 
κέρξη ε ζεξκνθξαζία λα πέζεη ζηελ επηζπκεηή. 
    Πξφθεηηαη επνκέλσο γηα έλα ζχζηεκα απηφκαηνπ ειέγρνπ (.Α.Δ) 
θιεηζηνχ βξφρνπ πνπ ε πινπνίεζε ηνπ επηηπγράλεηαη κέζσ ηεο 
πιαηθφξκαο Arduino 
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18 Έιεγρνο ρψξνπ 
ζηάζκεπζεο 30 ζέζεσλ κε 
ρξήζε πξνγξάκκαηνο avr. 

 ηαχξνο 
Παπαπνζηφινπ, Καζ. 
Δθαξκνγψλ 
 
 

ηφρνο ηεο πξνθείκελεο  πηπρηαθήο εξγαζίαο είλαη ε δεκηνπξγία 
ελφο ζπζηήκαηνο κε ρξήζε πξνγξάκκαηνο avr ψζηε λα κπνξνχκε 
λα ειέγμνπκε ζε έλα ρψξν ζηάζκεπζεο ηξηάληα ζέζεσλ πνηεο απφ 
απηέο ηεο ζέζεηο είλαη θελέο θαη πνηεο απφ απηέο θαηεηιεκκέλεο.  
ηηο εηζφδνπο ησλ ρψξσλ ζηάζκεπζεο ζα ιεηηνπξγνχλ κεραλήκαηα 
ειέγρνπ. Η δηαδηθαζία ζηάζκεπζεο ζα έρεη ζρεδηαζηεί, έηζη ψζηε λα 
θεξδίδεηαη ρξφλνο θαη λα απνθεχγνληαη νη νπξέο αλακνλήο. Με ηελ 
έμνδν θάζε νρήκαηνο κέζσ avr απηνκαηηζκνχ ζα ελεκεξψλεη ηελ 
Δηδηθή ζήκαλζε πνπ ζα βξίζθεηαη ζηελ είζνδν θάζε ρψξνπ 
ζηάζκεπζεο  ψζηε ν θάζε νδεγφο πνπ ζα ζέιεη λα εηζέξζεη ζην 
παξθηλγθ λα κπνξεί λα γλσξίδεη ηνλ αξηζκφ ησλ δηαζέζηκσλ 
ζέζεσλ ζην παξθηλγθ. 
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